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РОЗРОБКА МАТЕМАТИЧНОЇ МОДЕЛІ ПОХИБОК
МІКРОЕЛЕКТРОМЕХАНІЧНИХ ГІРОСКОПІВ ТА
АКСЕЛЕРОМЕТРІВ ДЛЯ ПІДВИЩЕННЯ ТОЧНОСТІ РОБОТИ
ІНТЕГРОВАНОЇ ІНЕРЦІАЛЬНО-СУПУТНИКОВОЇ
НАВІГАЦІЙНОЇ СИСТЕМИ

На сучасному етапі розвитку конструкцій літаючих апаратів, інкліноме-
трів проявляється тенденція мікромініатюризації конструкцій окремих ком-
понентів таких систем, в тому числі і приладів первинної інформації – датчи-
ків лінійного прискорення (акселерометрів), датчиків кутових швидкостей
(двохстепінних гіроскопів) і датчиків кутових координат (трьохстепінних гі-
роскопів), при збереженні і подальшому збільшенні точності, надійності, ча-
сової стабільності і зниженню енергоспоживання.

Метою даної роботи є дослідження похибок мікроакселерометрів та гі-
роскопів, що дозволить побудувати модель похибок  та створити методику їх
паспортизації з метою їх використання в навігаційних системах. Надалі
планується розробка і створення макетного зразка інтегрованої  інерціально-
супутникової навігаційної системи на МЕМС.

У роботі розроблена методика паспортизації акселерометрів. Знайдені
інструментальні похибки інтегрального мікроакселерометра фірми Analog
Devices ADXL203. Також розроблена методика паспортизації гіроскопів, та
знайдені інструментальні похибки для гіроскопів.

У роботі виконана перевірка паспортизації датчиків за допомогою мето-
да інерціальної навігації БІНС. Запропоновані методики дозволяють паспор-
тизувати датчики з високою мірою точності не використовуючи спеціальне
метрологічне забезпечення.
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