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МОДЕЛИРОВАНИЕ МГНОВЕННОЙ НЕСИММЕТРИИ
РОТОРНОЙ ЦЕПИ В АСИНХРОННОМ ЭЛЕКТРОПРИВОДЕ

Бесконтактное управление роторной цепью позволяет эффективно регу-
лировать скорость асинхронного двигателя (АД). При этом характерна чере-
дующаяся мгновенная несимметрия фазных проводимостей роторной цепи.
Ее удобно представить в виде симметричной трехфазной цепи, питающейся
от эквивалентного источника с несимметричной системой ЭДС [1]. Уравне-

ния модели запишем в координатных осях  ,d q в виде:
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Структурная схема модели АД представлена на рис.1. Моделирование
выполнено с использованием пакета Matlab. Модель позволяет исследовать
статические и динамические электромагнитные и электромеханические ре-
жимы при несимметрии в роторе.
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