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випадках розташування вузла мережі може диктуватися топологічними, клі-
матичними та іншими умовами.

Для підвищення живучості комунікаційної мережі необхідно створити
відповідну модель підвищення живучості, за допомогою якої реалізувати ро-
зроблену методику.
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ГЕТЕРОГЕННОЇ МУЛЬТИСЕРВІСНОЇ МЕРЕЖІ

Методика проектування мереж NGN (Next Generation Network).
Можна виділити такі сценарії використання обладнання:
1. проектування розподіленого абонентського концентратору;
2. проектування розподіленого транзитного комутатора;
3. проектування розподіленого SSP (Service Switching Point – вузол ко-

мутації послуг).
Розглянемо принципи розрахунку обладнання інфраструктури NGN при

виборі третього сценарію.
Вихідні дані для проектування розподіленого SSP.
1. Список послуг інтелектуальної мережі зв'язку, доступ до яких
планується здійснювати з використанням SSP.
2. Перелік SCP,  до яких планується здійснювати доступ через
проектований SSP.
3. Питоме навантаження в напрямку кожної послуги ІСС, поза залежні-

стю
від SCP, що використовується.
4. Схема поширення навантажень до послуг ІСС щодо того, хто надає
послугу SSP.
5. Місця розміщення інтелектуальної периферії й планований розподіл
трафіка в напрямку інтелектуальної периферії.
6. Кількість користувачів послуг ІСС, що обслуговуються спроектова-

ним
SSP.
Результати проектування.
В результаті проектування повинні бути визначені:
1. Параметри обладнання шлюзів.
1.1 Число шлюзів

1.2 Транспортний ресурс підключення до пакетної мережі і ємнісні
1.3 Показники підключення.
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1.4 Ємнісні показники в частині інтерфейсів з мережею Тмск.
2. Параметри обладнання гнучкого комутатора.

2.1 Продуктивність
2.2 Транспортний ресурс підключення до пакетної мережі і ємнісні

показники підключення.
3. Параметри обладнання транспортної пакетної мережі.

3.1 Число комутаторів в мережі й схема організації зв'язку.
3.2 Продуктивність комутаторів пакетної мережі.
3.3 Ємнісні показники комутаторів пакетної мережі.
3.4 Тип механізму забезпечення якості обслуговування й вимоги до ме-

режевих елементів пакетної мережі для його підтримки.
4. Параметри точок підключення до пакетної мережі обладнання

інтелектуальної периферії.
4.1 Транспортний ресурс підключення до пакетної мережі.
4.2 Ємнісні показники підключення

5. Параметри інтерфейсів з обладнанням SCP.
6. Схема організації зв'язку.

Рис. 1.  Параметри розрахунку розподіленого SSP
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MG (Media Gateway) – транспортний шлюз.
InP – обладнання інтелектуальної периферії.
Метою подальшого дослідження є створення програмної моделі розпо-

діленого SSP (Service Switching Point) та аналіз його характеристик.

ЛОСЄВ О.І., КАРПЕНКО В.І., докт. техн. наук, проф.

МЕТОДИКА КЕРУВАННЯ КОМПЛЕКСНИМ
КОЕФІЦІЄНТОМ ВІДБИТТЯ СТІН У ПРИМІЩЕННЯХ

Сучасні акустичні приміщення плануються для вирішення поставлених
задач. Наприклад, для прослуховування симфонічної або джазової музики –
зали філармонії; для запису мовних і музичних фрагментів – студії
звукозапису та телевізійного мовлення; для перегляду кінофільмів – зали
кінотеатрів. Але згідно з вимогами висунутими якістю сприйняття
акустичної продукції параметри приміщень повинні відрізнятися.

Відомі шляхи керування акустичними параметрами приміщень поляга-
ють в зміні архітектури приміщень або акустичних матеріалів та їх розташу-
вання в приміщенні. Це не завжди зручно бо потребує часу перебудови при-
міщення та високих економічних витрат.

Другим відомим шляхом є використання електронних систем керованих
ревербераторів, але воно в основному обмежено точеним розміщенням в
приміщенні та фіксованим рівнем реверберації. При цьому такі системи не
враховують дифузність складової звукового сигналу. Тому розробка системи
регулювання комплексного коефіцієнта відбиття стін у приміщеннях, що
адаптується до виду акустичної продукції тим самим керуючи акустичними
параметрами приміщень є актуальним завданням.

Розглянемо об’єм приміщення в якому можлива когерентна взаємодія
прямого звукового сигналу акустичної системи 1 та випромінюємого компе-
нсуючою акустичною системою 1', що розташована на деякій відстані )'(OOr

від відбиваючої ділянки стіни 3, як показано на рисунку 1.
У даному випадку звукові сигнали на акустичні системи 1 та 1’ пода-

ються паралельно, але в акустичній системі 1’ поступають через керовані
атенюатор, фазообертач по всьому спектру сигналу та лінію затримки.

Відбитий від стіни звуковий сигнал акустичної системи 1 когерентно
взаємодіє з прямим звуковим сигналом, що випромінюється з акустичної си-
стеми 1’.

Таким чином, змінюючи інтенсивність та фазу звукового сигналу акус-
тичної системи 1’ можна формувати необхідну інтерференційну картину по-
близу області заданої ділянки приміщення та як наслідок регулювати ком-
плексний коефіцієнт відбиття заданої ділянки стіни.


