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Матеріали волокна та матриці вважаються однородними, їх поведінка при
повзучості відповідає закону Нортона.

Рівняння стану для середньої за об'ємом напруги і деформацій у компо-

зиті в цілому були прийняті у наступному вигляді:  2

nc B  .
Для визначення констант повзучості був проведений розрахунок напру-

жно-деформованого стану при повзучості представницького об’єму компози-
ту під дією заданих нормальних напруг у координатних напрямках, та при
заданих напругах зсуву у координатних площинах.

В роботі, в якості прикладу, були визначені константи повзучості залізо-
бетону, при одно- та двонаправленій структурі розташування армуючих во-
локон.

Проведений розрахунок на повзучість конусообразної кришки, під дією
нормального тиску використовючи ПК ANSYS. За для порівняння моделю-
вались два типа матеріалу кришки – ізотропний з ізотропною повзучістю та
ортотрпний з ортотропною повзучістю.
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ТЕРМОПРУЖНІСТЬ ОБОЛОНОК ОБЕРТАННЯ

У даній роботі досліджується напружено-деформований стан реторти,
яка знаходиться під дією температурного і механічного навантаження.

Технологічний процес представлений тепловими і механічними наван-
таженнями. Реторта піддається гідростатичному тиску стовпа рідини заввиш-
ки 25.9м. Конструкція має початкову температуру 150С, потім прикладається
тепловий потік потужністю 10кВт і поступово збільшується до 25кВт. Одно-
часно з цим відбувається охолодження реторти за допомогою конвективного
теплообміну з навколишнім середовищем, температура якого 200С.

Дослідження проводилися в програмному комплексі Ansys. Розрахунок
був зроблений за допомогою кінцевих елементів Couple Field. Ці елементи
дозволяють вирішувати зв'язані завдання теплопровідності і термопружності.
Використовується плоский 8-ми вузловий елемент PLANE 223 з 3-мя ступе-
нями свободи UX, UY, TEMP. Задачу можна вирішувати в плоскій постанов-
ці, оскільки елемент вісесиметричний.
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Мета роботи: дослідити напружено-деформований стан реторти окремо
при гідростатичному тиску і окремо при температурному навантаженні, а по-
тім в умові термомеханічного навантаження і порівняти ці види навантажен-
ня.

В результаті проведеного дослідження витікає, що температурна напруга
набагато перевищує механічну. Отже закріплення конструкції варто робити
далеко від місця прикладення теплового потоку, провести розрахунки з різ-
ними матеріалами, а також поліпшити охолоджування конструкції.
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АНАЛИТИЧЕСКИЕ ТРИГОНОМЕТРИЧЕСКИЕ ЭТАЛОННЫЕ
МОДЕЛИ ВРАЩЕНИЯ ТВЕРДОГО ТЕЛА

Получение корректных оценок точности алгоритмов определения ори-
ентации в бесплатформенных инерциальных навигационных системах
(БИНС) является актуальной задачей и возможно только на аналитических
эталонных моделях вращения твердого тела. Такие модели представляют со-
бой аналитические зависимости для кажущихся поворотов и параметров ори-
ентации.

Наиболее просто аналитическая модель вращения твердого тела может
быть задана представлением кватерниона ориентации в тригонометрическом
виде
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где )t(j , 3210 ,,,j  -компоненты кватерниона ориентации, а
 tk)t(P ii , .,,i 321 Дифференцирование выражений (1) позволяет найти
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компонент вектора угловой скорости


