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Badania nad kinematyka mechanizmow dzwigniowych dotyczg ich analizy lub
syntezy. Glownym zadaniem analizy jest wyznaczenie potozen mechanizmu,
przemieszczen liniowych i katowych cztondéw oraz pochodnych tych przemieszczen.

Zadanie syntezy kinematycznej jest odwrotne: przy znanych niektérych
wymiarach mechanizmu poszukuje si¢ okreslonych innych, tak byly spelnione rdzne
warunki funkcyjne, zwykle typu rdwnosci 1 nieréwnosci. Warunki te moga dotyczy¢
potozen, predkosci, przyspieszen itd.

Ogodlnie w badaniu kinematycznym pomija si¢ masy czlonow 1 sity.
Oczywiscie, jest to krok wstepny do badania dynamiki. Omowienie zadan
przedstawiono od analizy kinematycznej, ktora jest fatwiejsza niz synteza. Niektore
metody analizy sa takZze przydatne 1 w syntezie, stanowigcej przejscie do
konstruowania. Wspomniane metody podzielono na wykreslne, analityczne,
numeryczne i mieszane.

Metody wykreslne, takze ,graficzne”, sa szczegdlnym przypadkiem metod
analogowych. Zamiast badania mechanizmu rzeczywistego, wprowadzono schemat
mechanizmu (oryginatu), czyli jego odpowiednik wykreslny (model). Na modelu s3
prowadzone stosowne operacje wykreslne, a nastgpnie wyciggni¢te wnioski sa
przetozone na oryginal. Metody wykreSlne sa Sciste w tym znaczeniu, zZe nie
wymagaja zadnych przyblizen. Istotng zaleta metod wykreslnych, w poréwnaniu z
innymi metodami,jest tatwo$§¢ wyznaczania polozen; troche trudniej jest
predko$ciami,a znacznie trudniej z przyspieszeniami.

Metody analityczne korzystaja z zasad geometrii analitycznej. Opisuje si¢
mechanizm za  pomoca ukladu relacji  matematycznych, najczesciej
roOwnanalgebraicznych lub trygonometrycznych. Jesli jest mozliwe ich rozwigzanie w
postaci jawnej, to otrzymuje si¢ bardzo pozyteczny wynik ogolny, przydatny do
wszelkich mechanizméw o zadanej strukturze i1 do kazdego potozenia tych
mechanizmoéw, a wi¢c inaczej, niz w metodach wykres§lnych.

Jesli mechanizm jest bardzo prosty i1 typowy, tak Ze warto wprowadzié
podstawowe wzory kinematyki, to podstawienie do nich wartosci liczbowych
wymaga niewiele czasu.

W  kinematyce mechanizméw ptaskich czegsto uzywa sie takzemetod
mieszanych, w r6znych kombinacjach.
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