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В даній роботі розглядаються питання створення стенду електроприводу 
електромобіля з асинхронним двигуном. Особлива увага приділяється 
створенню навантажувальної частини системи, яка імітує реальні 
навантаження, які відчуває електропривід електромобіля в процесі їзди[1].  

Функціональна схема стенду показана на рисунку 1. 

Датчтик 
скорости 1 
ведущего 

колеса

Датчтик 
скорости 2 
ведущего 

колеса

Датчтик 
скорости 1 
ведомого 

колеса

Датчтик 
скорости 2 
ведомого 

колеса

Акселерометр Интегратор

Vк1

Vк2

VК3

VК4

Микроконтроллер

ABS

Ведущее 
колесо 1

Ведущее 
колесо 2

Ведомое 
колесо 1

Ведомое 
колесо 2

Мт

Мт

ПЧАДКПППривод колес

М

М

Vл

Датчик 
скорости

Датчик 
момента

w

M

Датчики 
тока

Силовой
Преобразователь

ДПТ

 
Рисунок 1 – Функціональна схема стенду 

Двигун зв’язаний з навантажувальною машиною за допомогою ремінного 
з’єднання. На ремінь давить механічний натяжний ролик. Регулюючи тиск 
ролика змінюється зчеплення роликів з ременем, тим самим імітуючи 
проковзування колеса на дорозі. Навантаження, яке забезпечує 
навантажувальна машина, відповідає сумі навантажень, які відчуває 
електромобіль в процесі їзди. DTC метод управління дозволяє напряму 
керувати моментом електроприводу з педалі газу, задаючи необхідну для 
комфортної їзди динаміку. Система визначає проковзування колеса, 
порівнюючи швидкість обертання електродвигуна і швидкість обертання колеса 
і забезпечує максимальну силу зчеплення колеса з дорожнім покриттям. Юз 
визначається за допомогою акселерометра. 

В результаті були визначені основні навантаження, які відчуває 
електропривід електромобіля в процесі експлуатації[2], отримані необхідні 
співвідношення, а також побудована функціональна схема стенду. 
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