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ДО ПИТАННЯ ГАРМОНІЧНОЇ ЛІНЕАРИЗАЦІЇ НЕЛІНІЙНОЇ 

ХАРАКТЕРИСТИКИ СИЛ ТЕРТЯ КОВЗАННЯ 

Шамардіна В.М., Кукіль О.В., Макаренко Н.О., Немченко В.С. 

Національний технічний університет  

«Харківський політехнічний інститут», м. Харків 

Дослідження автоматизованих електромеханічних систем суттєво 

ускладнюються наявністю нелінійних елементів в виконавчих механізмах. Для 

багатьох електроприводів електротранспортних засобів, прокатних станів, 

механізмів пересування та ін.  навантаженням опору є сили тертя, які залежать від 

умов ковзання 𝐹о = 𝑓(ѵк), нелінійність цієї залежності створює умови для 

збудження автоколивань в кінематичних ланках механізмів. Визначення умов 

виникнення автоколивань і їх параметрів значно спрощується при використанні 

метода гармонійної лінеаризації і відповідних критеріїв лінійної теорії 

автоматичного керування, що обумовлює актуальність питання. 

Метою роботи є отримання коефіцієнта гармонійної лінеаризації 

нелінійної  залежності сили тертя від швидкості ковзання 𝐹о = 𝑓(ѵк). 

 

 
Результуючий коефіцієнт гармонійної лінеаризації має вигляд: 
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