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Трамвай, в порівнянні з іншими видами міського транспорту, має суттєві 

переваги: високу провізну здатність, низьку собівартість перевезень, екологічну 

чистоту. На основі трамваю можлива побудова швидкісних маршрутів великої 

відстані, що важливо для сучасних великих міст. 

Одним з основних елементів трамвая, який має вплив на його техніко – 

економічні показники, є електропривод (ЕП). Сучасний тяговий ЕП будуються 

на основі автоматизованої системи «перетворювач частоти – асинхронний 

двигун». В відповідності до міжнародних стандартів IEC-62267, ЕП трамваю має 

низький рівень автоматизації, що приводить до аварійних ситуацій[1]. 

Аварійні ситуації, частіше всього виникають, частіше всього, виникають в 

наслідок викривлення шляху та наявності перешкод на рейках. 

Автоматичне регулювання швидкості в залежності від викривлення, 

виявлення перешкод і автоматичне зменшення швидкості руху до повної 

зупинки дозволяють технології комп’ютерного зору[2]. 

Для цього на вагон трамваю встановлюється відеокамера, зображення з 

відеокамери аналізується мікропроцесорною системою для виділення 

контрольних точок. По контрольним координатам геометрії рейок 

розраховується викривлення шляху і виявлення перешкод. 

Обробка зображення закінчується формуванням сигналу керування на ЕП 

для зменшення швидкості. 

Таким чином, за допомогою відеокамери формується додатковий 

зворотній зв'язок, який дозволяє виключити людський фактор при регулюванні 

швидкості руху і цим самим підвищити рівень автоматизації ЕП. 
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