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AJITOPUTM ABTOMATUYHOI'O NIOITIYKY TEOMETPUYHHUX
IMAPAMETPIB OB’EKTY V¥ IIJIOIUHI 3 BUKOPUCTAHHAM
YJIOCKOHAJIEHOT'O CKAHJIAMH-AJITOPUTMY
AxkyJaoB C.O., ILnecuenon C.1O.

Hauionanvnuit mexnuiyHuil ynigepcumem
«XapkiecoKkuit noaimexuiunuil incmumym», m. XapKie

[Ipy anHamizi TEOMETPUYHHMX XAPAKTEPUCTUK OO’€KTIB y  IUIOIIMHI
BUKOPHUCTOBYIOTHCSI METOJIM BU3HAUYEHHS KOHTYPY [1, 2]. OnHUM 3 pO3NOBCIOIKEHUX
METO/IB TIOIIYKY KOHTYpiB € METOJ CKaHJailHy, y SKOMY BHKOPHUCTOBYIOTbH
BU3HAUCHHS BIJTHOCHUX 3HAYE€HBb SICKPABOCTI y TpyIax IIKCETiB 300paKeHHs IS
BUSIBJICHHSI PO3JILTY 00JIaCTEH.

3amaua anroputmizailii MOBHOTO CKaHYBaHHS 300pa)K€HHS ISl BUSBIICHHS
KOHTYpy 00’€kTy BKJIIO4ae B ceOe kuibka mpodneM: (1) KinbkicTh 00’€kTiB Ha
300pakeHH1; (2) SkicTe BU3HaueHHs KOHTYpY; (3) OpieHrtauisi 300paxeHHs; (4)
JedexTn 300paxeHHs, Ikl MOXYTh BUPAKATUCH K JTOJATKOBI 00’ €KTH.

3 ypaxyBaHHSAM IIbOTO, AJITOPUTM MOKHA PO30OUTH HA HAOIp OCHOBHUX €TalliB,
Kl MarloTh OyTHM BUKOHAHI JJi1 OTPUMaHHs pe3ynbrary, a came: (1) BusznaueHHs
MaTpHulll KceniB 300pakeHHs; (2) [lepBuHHUM npoxia 300pakeHHAIM JJ1s1 BU3HAYCHHS
NEepeiKy TOYOK-KaHIUAATIB Ha CTaTyC TOYOK KOHTYpY; (3) duibTpyroumii mpoxin,
KWW BUAANIAE TOYKHU-TyOJIKaTH ab0 3aHaATO HAOMMKeH1 TOUKH; (4) DuibTpyrounii
MPOXI1J, IKUM BUJAJISIE TOUKH, SIK1 pO3MIIIEHI T03aCUCTEMHA (OMHAPHI 400 KOMITAKTHO
3rpynoBani TO4kn); (5) JonatkoBuil piibTpyroumnii mpoxiji, sIkUii BU3HAYA€ TOUKH, 110
3HAXOJISTHCS BIJOKPEMIICHO 3a BiAcTaHHIO; (6) DopMyBaHHS OXOILTIOIOYOTO OMYKIJIOTO
KOHTYpY HJisi oTpuMaHoi BuOIpku Touok; (7) BusHadeHHS OXOMIIIOIOYOTO
MPSIMOKYTHUKA MIHIMAQJIBHOI IO JIJIST OTPUMAHHS rabapuTHUX PO3MIPIB 00’ €KTY Ha
300paxenHi [3]. IIpobGimemoro mnpu poOOTI CKAHJIAWUH-AITOPUTMY € KOPEKTHE
CHiBBIAHOLIEHHSI 00’emMy Oydepy NpH MOUIYKY HAaJIMOPOrOBOrO0 3HAYEHHS PI3HULI
KOJIbOPIB.

bydep 3a mumpunoro (00’eMOM) Mae HAOIMKATUCH IO IIUPUHU CEPEIHBOTO
rpajileHTa NepexoAy Ha 300paXeHHl, 110 BCTAHOBIIOETHCA OKPEMO MJii KOKHOI'O
BumMaaKy. Ha ocHOBI HaBeAeHWX MPHUHIMIIB BUKOHAHO PO3POOKY OHOBJICHOTO
IpOrpaMHOTO 3aco0y JUIsl BH3HAYEHHS T'€OMETPHUYHUX TMapaMeTpiB IJIOMUHHUX
3pa3kiB, 300paK€HHSA SKUX OTpUMaHi IUMPOBUMU METOJaMU, Ta PO3POOICHO
MpPaKTUYHI pPEKOMEHJallii 100 BHKOPUCTAHHS Ta HAJATOJDKEHHS JaHOTO
IPOrpamMHOTo 3aco0y IPH MEPBUHHIN METPOJIOTIUHIH OIlIHIII TApaMeTpPiB 3pa3KiB.
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