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УДК 621.05

ПОНОМАРЕНКО М.Г., КРУТИКОВ Г.А., канд. техн. наук

АНАЛИЗ СТАТИЧЕСКОЙ ТОЧНОСТИ
ПНЕВМАТИЧЕСКОГО РЕДУКЦИОННОГО КЛАПАНА

Исследование основывается на допущении, что возмущающее воздейст-
вие на редукционный клапан РК (рис. 1) имеет плавный характер.

Рис. 1. Расчётная схема РК с пилотом управления

Решив систему уравнений, описывающих функционирование РК с
пневмоуправлением (его статическую модель) с помощью принципа супер-
позиции мы получим граф статической чувствительности. Анализ графа свя-
зи статической модели РК с пилотом управления показывает, что ошибки ос-
новного РК и пилота управления определяются суммой ошибок контуров ре-
гулирования по отклонению и по возмущению.

Один из способов снижения статической чувствительности системы "РК
– пилот управления" – подбор таких параметров, чтобы ошибки основного
РК и пилота имели одинаковую величину и противоположный знак.
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Рис. 2. Влияние соотношений параметров  и 1 на регулировочные характери-
стики РК с пневмоуправлением при различных конструктивных размерах основного

РК и пилота управления

Анализ серии регулировочных характеристик на рис. 2 показывает, что

при правильном подборе соотношений  и 1 можно минимизировать
ошибку.
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