
ІХ Міжнародна науково-практична студентська конференція магістрантів

ISSN 978-966-593-724 (ч. 3) Матеріали конференції, 2015 101

УДК 62-838

А.В. КРИШТАЛЬОВ, НТУ «ХПІ», Харків, Україна
М.В. АНІЩЕНКО, канд. техн. наук, проф., НТУ «ХПІ», Харків, Україна

Розробка математичної моделі та алгоритму керування синхронного
генератора в системі інверторного запуску дизель-агрегата

без датчика положення ротора

Бездатчиковий метод пуску та керування синхронного генератора в
системі інверторного запуску дизель-агрегата дозволяє  знизити затрати на
виготовлення, а також спрощується технологія виготовлення.

Данний метод оснований на визначенні положення ротора за допомогою
фазних струмів синхронного генератора. При зміні позиції ротора змінюється
електро-рушійна сила, яка наводиться в обмотках якоря (індуктора), в наслідок
чого змінюються фазні струми. Ця залежність відображена в формулах (1-4):
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де ui , vi - фазні струми фаз U та V;
er - початкове кутове положення ротора синхронного генератора.

По формулам (1-4) була складена структурна схема, яка зображена
на рис. 1.
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Рис.1 – Структурна схема моделі визначення початкового кутового положення

Модель системи визначення початкового кутового положення ротора
синхронного генератора була змодельована в пакеті Matlab R2009a. В даній
моделі використовувся синхронний двигун [1, с.], який представляє собою
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явнополюсну синхронну машину змінного струму з електромагнітним
збудженням без демпферної обмотки. Модель двигуна була взята з бібліотеки
SimPowerSystems. При моделюванні в моделі синхонної машини було
встановлене початкове кутове положення ротора в розмірі 20 градусів.

Результат моделювання зображенний на рис. 2. Для зняття початкового
кутового положення використовувся електроний осцилограф з основної
библіотеки Simulink.

Рис. 2 – Початкове кутове положення ротора синхронного генератора

На рисунку 2 можна бачити, що початкове кутове положення ротора
дорівнює 20 градусам, що були встановлені в початкових умовах при
моделюванні синхронного генератора.
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