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Можливість якісно і швидко виявляти автомобілі на зображенні є 

досить актуальною задачею в наш час,  вирішення якої дозволяє будувати 

системи автоматичного керування транспортними засобами.  

Наразі існує велика кількість алгоритмів та підходів щодо виявлення 

різноманітних об’єктів на зображенні, та вони мають ряд недоліків: 

використання ковзаючого вікна для аналізу зображення (призводить до 

збільшення часу виявлення), використання побудованих вручну ключових 

особливостей. Для подолання цих проблем можна розділити проблему 

виявлення об’єктів на дві частини: генерація кандидатів об’єктів, 

класифікація кандидатів та їх об’єднання. Першу задачу можна вирішувати 

використанням будь-якого алгоритму сегментації зображення, завдяки 

якому можемо отримати набір кандидатів положення об’єктів. В роботі [1] 

запропоновано детальний порівняльний аналіз найсучасніших методів 

генерування об’єктів. Базуючись проведеним аналізом та 

експериментальними дослідженнями, ми пропонуємо використовувати 

метод геодезичних пропозицій [2], який має гарне співвідношення 

швидкості роботи і покриття об’єктів. Другу задачу варто вирішувати за 

допомогою алгоритмів глибокого машинного навчання, завдяки яким 

можна автоматично виділяти оптимальні особливості об’єктів на 

зображенні. Пропонуємо використовувати архітектуру нейронної мережі  

представлену в роботі [3], яка на вибірці в 1 мільйон зображень показує 

одні з найкращих результатів. Для побудови класифікатора автомобіль / не 

автомобіль достатньо взяти попередньо навчену мережу на великій вибірці, 

і налаштувати її останній шар для класифікації цих двох класів. Таким 

чином застосувати метод "transfer learning".  

Розглянуто можливий підхід до виявлення автомобілів на зображенні з 

використанням алгоритмів глибокого навчання 
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