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В роботі розглянуто результати математичного моделювання нахилу 

кузова швидкісного електропоїзду у середовищі Matlab Simulink. Для 

моделювання було побудовано математичну модель візку з люльковим 

підвішуванням, та синтезовано електромеханічні амортизаторі до системи 

амортизації рухомого складу [1,2]. Раніше було визначено оптимальний кут 

нахилу для швидкісного електропоїзду, значення якого є 5 градусів. На рисунку 

1 представлено осцилограму кута нахилу, як результат математичного 

моделювання. З осцилограми видно, що завдяки синтезу електромеханічних 

амортизаторів можливо отримати вихід на заданий кут 5 градусів, для 

проходження рухомим складом повороту, за менш ніж 2 секунди. При цьому, 

відхилення при підтриманні заданого кута складає всього ± 0,2 градуси. 

 

 
Рисунок 1 – Осцилограма куту нахилу кузова 
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