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KIHEMATUKA IU®EPEHIIAJBHOI'O ITIPUBOAY
Cuain MLK.
Hauionanvhuit mexuiyHuil ynigepcumem
«XapkiecoKkuit nonimexuiunuil incmumyn, m. XapKie

B po6oTi po3risHyTO KiHEMAaTWU4YHY CHUCTeMY AU(epeHIiabHOTO KOJIICHOTO
OpuBOLYy Ta 11 BUKOpPHCTaHHA B  poOoroTexHiml. PosrmsiHyTo cucremy
HMOPSAAKOBAHOTO PETYJIIOBAHHS KyTOBOI Ta JIIHIMHOI MIBUAKOCTEH y KIHEMaTUYHIM

CI/ICTeMi, Ta HpOBC,ZIeHO MAaTCMAaTHU4YHC MOJACJIIFOBAHHA 3a JOITIOMOI'OIO HaKeTiB HporpaM
Matlab ta Simulink.

Pucynox 1 — 3aranpHa KiHeMaTHYHA MOJIENb
nudepeHIIiHOro KOJICHOTO poboTa
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