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У роботі запропонований підхід до розробки телемедичної системи з 

використанням технологій комп’ютерного зору [1, 2]. Основною метою розробки 

є нагляд та ведення хворих під час відновлення рухової діяльності дистанційно 

в умовах дому. Але програмний додаток може бути використаний у спорт-

індустрії під час дистанційних тренувань [3]. Аналіз літератури дозволив 

зробити висновки, щодо актуальності розробки телемедичних додатків з 

можливістю аналізу рухів людини на основі моделей машинного навчання. До 

параметрів, які можуть бути проаналізовані, відносяться: швидкість, кути 

нахилу, траєкторії рухів сегментів тіл.  

Запропонований у роботі підхід дозволяє використовувати сервіси надання 

відеозв’язку (Skype, Zoom, Google Meet) одночасно уникаючи залежності від 

жодного з них. Рішення представляє програмний модуль, який автоматизує дії 

користувача при встановленні відеозв’язку та подальший автоматичний аналіз 

відеоряду. Спочатку відбувається встановлення відеозв’язку. Модуль 

встановлення відеозв’язку реалізується з використанням програмної бібліотеки 

Selenium мови програмування Python. В основі Selenium лежить технологія 

Selenium WebDriver – інтерфейс, який «імітує» дії користувача під час роботи з 

браузером у момент підключення до відеосервісів. Коли відеосеанс між 

пацієнтом та лікарем встановлено, програмний додаток, який використовує 

лікар, починає відеозахват екрана браузера. Наступний етап роботи системи 

складається з аналізу відеоряду та побудови віртуального скелету пацієнта з 

подальшим аналізом його рухів. Використання програмної бібліотеки BlazePose 

для розпізнавання людини у відеоряді, дозволяє побудувати віртуальний скелет 

з 33-ма віртуальними крапками, які проектуються на зображення.  
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