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В роботі розглянуто результати математичного моделювання рекуперації 

коливань кузова швидкісного електропоїзда у середовищі Matlab Simulink. Для 

моделювання було побудовано математичну модель візку з люльковим 

підвішуванням, та синтезовано електромеханічні амортизаторі до системи 

амортизації рухомого складу [1,2].  

 

 
Рисунок 1 – Осцилограма залежності кута між візком та кузовом від часу: 1 – без 

підключення навантаження до обмоток амортизатора, 2 – з підключенням навантаження до 

обмоток амортизатора 

 

З осцилограми кута видно (рис. 1), що без підключеного навантаження до 

обмотки амортизатора (рисунок 1, осцилограма 1) на початку роботи зміна кута 

у діапазоні від -0,45° до +0,38. За 2 секунди здійснюється гасіння коливань 

пневмо-ресорою та діапазон куту становить від -0,2° до +0,2°. При застосуванні 

електромеханічного амортизатора (рисунок 1, осцилограма 2) отримано 

результат зменшення куту між кузовом та візком у 2 рази, що вказує на 

зменшення коливань відповідно.  
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