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OLIHKA BIUVIMBY BIIXUJIEHHA YACTOTH JKEPEJIA 7ZKUBJIEHHSA
HA ITYCKOBI BJACTUBOCTI ACUHXPOHHUX JIBUT'YHIB
MAJIOI MOTY7KHOCTI
Bypxanm Aogeamyrxir, Hlaiina B. I1., lluakosa JI. B., IOp’eBa O. 10.
Hauionanvnuii mexuiunuil ynieepcumem
«XapkiecvKuil nonimexHiuHuil incmumymy, M. XapKie

JlocmDKeHHST BIUIMBY SIKOCTI HAIMPYTH EJICKTPONOCTa4aHHS Ha poOoTy
aCHHXPOHHUX ABUTYHIB (AJl) MOBOJII aKTyajbHi, TOMY III0 BOHHM MAarOTh MEPEBa)KHE
3aCTOCYBaHHS B €JIEKTPONPHUBOIAX pi3HOTO Ipm3HadeHHs. [Ipu excruryaramii AJl Ha
HOTO MyCKOBI MapaMeTPpH BIUTMBAIOTH IMapaMETPH MEPEKi KUBJICHHS Ta TX BIIXWICHHS
B1Jl HOMIHaJIbHOTO 3HauyeHHs, mo Bu3HadyeHl y JCTY EN 50160 [1]. Cepen Hux
HaWOLIBII OCHOBHMMH €. BIIXWJICHHS BEIWMYWHUA HAMPYTH, YacTOTa HaIMpyTH
CJIEKTPOITOCTaYaHHsI, HeOaJaHC HAIPYT €JIEKTPOIIOCTAaYaHHS Ta iH.

VY po6oTi BUKOHAHO aHaJIi3 BIUIUBY BiIXWJICHHS YaCTOTH HAMPYTH KUBJICHHS Ha
nyckoBl mapametpu AJl mamoi moTykHocTi. 3a craHmapToMm [1] B HOpMaabHUX
pobouYMX yMOBax 3MIHEHHS YacTOTH HANPYTU EJIEKTPONOCTAYaHHS TOBUHHO
sHaxoautucs y Mexax 50 I'iy + 4 % / - 6 %, o610 Big 47 I'y 1o 52 I'u. JlocmimkeHHs
BUKOHYBAJIOCS 32 JIOIIOMOTOIO IMITAIITHOTO MOJIEIIOBAHHSA MPOIIECY MPSIMOTO ITYCKY
AJl npu HOMIHaNbHOMY HaBaHTaxeHH1 y makeri mporpam MATLAB Simulink, 3
BUKOPHUCTAaHHAM cXemHu, HaBeneHoi y [2]. HocmimkyBaBcs AJl tumy AWNP71
noTyxHicTio 1,1 kBT Ta cuaxponHor0 yactororo odepranus 3000 o6/xB. YV Tabmmir
HABEJICHO IYCKOBI TMapaMeTpu JBUTYHA JJIi HOMIHAJIBHOTO 1 MOPOTOBUX 3HAYCHD
YaCTOTH HAIPYTH EJICKTPOIIOCTAYaHHS.

Tabauug — IlyckoBi napameTpu qociixyBaHoro AJl

Ha3pa napametrpy ITyckoBi napameTrpu A/l mpu 4acTOTI HAIIPyTH
47 T'u 50T 52T
KpatnicTb mmyckoBoro 4.5 3.94 3.74
MOMEHTY, Km1 ’ ’ |
KpatnicTb myckoBoro 817 7.98 7,86

cTpymy, Kin

Ak 6aunMMo, 3MEHIIIEHHSI YaCTOTH HANPYTH >KUBJICHHS JABUTYHA MPU3BOAUTH J10
30UJIBIIIEHHS] TTYCKOBOI'O MOMEHTY Ta IyCKOBOTO CTPYMY, a 3pOCTaHHS - HAaBIaKH, J10
ixHporo 3MeHieHHs. Lle BiamoBigae Teopii €NEKTPUYHUX MAIIUH, TOOTO 3BOPOTHO
MPOTIOPIIIIHOT TX 3aJIeKHOCTI BiJl YaCTOTH HANIPYTH.
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