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Досліджуючи характеристики активних керованих випрямлячів – джерел 

напруги (АВДН) треба, перш за все, визначитись з тим, який алгоритм 

управління ключами буде в них використовуватись. Ці алгоритми діляться на дві 

основні групи – алгоритми зі змінною і з фіксованою частотою модуляції. Вони 

мають свої недоліки та переваги, що додають певних особливостей до вибору 

структури системі управління та до розрахунку елементів силової схеми 

перетворювача. Алгоритми управління, що використовують фіксовану частоту 

модуляції дозволяють спростити розрахунок параметрів вхідного фільтра 

перетворювача та тепловий розрахунок транзисторів схеми. Реалізують такі 

алгоритми, найчастіше, за допомогою векторних систем управління. Але вони 

складні та недешеві. В практичному використанні, найчастіше, АВДН потрібно 

підтримувати кут зсуву між синусоїдальним мережним струмом і напругою 

живлення на рівний 0 електричних градусів, з чим добре справляються більш 

прості та дешевші параметричні системи управління. 

На рис.1 наведена запропонована структурна схема параметричної системи 

управління АВДН, що працює в режимі синусоїдальної ШІМ з фіксованою 

частотою модуляції. 
 

 
Рис. 1 – Параметрична система управління активним випрямлячем 
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