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Поява енергонасичених тракторів дозволяє підвищити технологічні 

швидкості сільськогосподарських операцій при збереженні колишнього тягового 

зусилля. 

При побудовітипорозмірних рядів важливим є вибір вихідного 

масштабного коефіцієнту.В якості прикладу розглянемо побудову 

типорозмірних рядів тракторів за тяговим зусиллям. Вихідним масштабним 

коефіцієнтом у цьому випадку є тяговий клас. Тяговий клас – це технічна 

характеристика тракторів, ключовий технічний показник тракторів, який 

характеризує їх тягові можливості, знаходиться найбільшим тяговим зусиллям, 

яке розвиває трактор на стерні колосових нормальної вологості та твердості при 

певному буксуванні(для гусеничних – не більше 3%, колісні 4×4 – не більше 

14%, колісні 4×3 не більше 16%). Тягове зусилля різне при різних швидкостях, 

для класифікації його розглядають при робочому діапазоні в7-9 км/год.. На 

сьогоднішній день існують наступні тягові класи: 0,2; 0,6; 0,9; 1,4; 2,0; 3,0; 5,0; 

6,0.На даний час прийнято виділяти вісімнадцять класів тяги, котрі охоплюють 

всю техніку:0,1;0,2;0,4; 0,6; 0,9; 1,4; 2,0; 3,0; 4,0; 5,0; 6,0; 7,0; 8,0; 9,0; 10,0;2,0 2,0 

1,5 1,5 1,55 1,45 1,5 1,33 1,25 1,2 1,17 1,14 1,125 1,11 1,1011,0: 15,0; 25,0; 40,0; 

75,0;1,36 1,67 1,6 1,875.  Для промислових тракторів тягове зусилля визначається 

на сухому піску, тому тяговий клас за промислової класифікації вищий.За 

номінальним тяговим зусиллям сільськогосподарські та лісогосподарські 

трактори ділять на десять тягових класів, а промислові та лісопромислові 

трактори на вісім. Бульдозери поділяються на чотири тягові класи. 

В цей же час західні тракторобудівні фірми випускають типорозмірні ряди 

основним масштабним коефіцієнтом яких є ефективна потужність двигуна. 

Такий підхід дозволяє більш комплексно підійти до питання типорозміру 

самохідних машин і врахувати можливості модульних механізмів. Особливо це 

помітно при розробці модульних машин зі змінними двигунами, що 

підбираються в залежності від типу операцій та комплексу робочих органів.  

Таким чином розробка типорозмірних рядів мобільних машин на основі 

показників ефективної потужності є перспективним напрямком розробок.  


