
ISSN 2222-2944. Інформаційні технології: наука, техніка, технологія, освіта, здоров’я. 2023 

489 

 

ОПТИМІЗАЦІЯ ПАРАМЕТРІВ ІМПУЛЬСУ НАМАГНІЧУВАННЯ 

ІНДУКТОРНОГО МАГНЕТИЗАТОРА 

Сіренко М.М., Дзешульський С.Є. 

Національний технічний університет 

«Харківський політехнічний інститут», м. Харків 

 

Автоматизовані індукторні імпульсні магнетизатори є ефективними 

засобами намагнічування промислових електромагнітних приводів разом з їх 

постійними магнітами різних форм, розмірів і мас завдяки модульній побудові і 

енергоефективності [1, 2]. Одним із заходів їх оптимальної побудови є 

попередній розрахунок тривалості T імпульсу струму для намагнічування високо 

коерцитивних матеріалів в сильному магнітному полі індуктора без порушення 

цілісності ізоляції дротів обмотки приводу [2]. З цією метою визначені критерії, 

яким повинні задовольняти параметри імпульсу. 

По-перше, це якісне намагнічування постійного магніту привода. Для 

цього поступове зростання амплітуди ∆𝐼 імпульсу струму соленоїдного 

індуктора за час T повинно досягати максимального значення, відповідного до 

заданої напруженості поля від 200 до 400 кА/м. При цьому еквівалентна глибина 

δ проникнення поля у матеріал з магнітною проникністю μr і електропровідністю 

σ магнітної системи привода повинна бути не менше її характерного 

поперечного розміру, наприклад, половини товщини ℎ дискового 

магнітопроводу приводу при його аксіальному намагнічуванні (тобто δ ≥ ℎ/2).  

По-друге, для запобігання в процесі намагнічування порушенню цілісності 

обмотки збудження приводу з числом витків 𝑤зп допустимі поточні значення 

напруги 𝐸д на її затискачах повинні бути меншими за напругу 𝐸п пробою ізоляції 

її дроту (𝐸д < 𝐸п), яка є довідковим значенням. 

Критерії дозволили отримати систему рівнянь для визначення граничних 

значень тривалості 𝑇 імпульсу намагнічування приводів з дисковими магнітами 

(перерізу 𝑆 і середньої довжини 𝑙𝑐 силової лінії) в соленоїдних індукторах (з 

числом витків намагнічувальної обмотки 𝑊ні), з яких обирається найбільше: 

 

{
 

 𝑇 =
𝜋𝜇0ℎ
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16
;

𝑇 =
μ0μr𝑤зп𝑆𝛥𝐼𝑊ні

𝐸д𝑙𝑐
,
 

 

де μ0 – магнітна постійна, μ0 = 4𝜋·10-7 Гн/м. 
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