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Сучасні обчислювальні можливості дозволяють використовувати навчені 

нейронні мережі в реальному часі, на мікроконтролерах і смартфонах. Це значно 

розширює можливості сучасної техніки. 

Логічним етапом розвитку нейронних мереж стала технологія переносу 

навчання. Вона дозволяє підганяти готові моделі до конкретної задачі. Для цього 

необхідно видалити декілька останніх шарів, які відповідають за ознаки високого 

рівня, та які можливо сприймати як класифікатори об’єктів і повністю або 

частково «заморозити» всі інші шари, які відповідають за ознаки низького рівня 

та які можливо вважати екстракторами ознак[1], рис 1. 

Таким чином можна отримати адаптовану до задачі модель з невеликими 

витратами часу та коштів за умови, що попередньо навчена модель виконувала 

схожу задачу. Це дуже зручно, за умови, якщо обчислювальної потужності не 

вистачає або в наявності є невеликий датасет. У цьому випадку передбачена 

модель відіграє роль фіксованого механізму отримання ознак. 

 

 
Рисунок 1 – Перенос навчання 

 

На етапі розробки навігаційного помічника доцільно використовувати 

моделі навчені на датасеті COCO17, з колекції моделей Tenzorflow Zoo. Це 

дозволить оцінити швидкість та точність роботи на мобільних пристроях та 

вибрати оптимальну архітектуру нейронної мережі для задачі[2,3]. 
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