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AHAJII3 PE3YJBTATIB 3ACTOCYBAHHS HEMPOHHOI MEPEXI
NIMBOKOI'O HABYAHHS J1JIAA PO3III3HABAHHS BYAIBEJIb
Jloienko A.A., ITogopoxusak A.O.

Hauionanvnuii mexuiunuil ynigepcumem
«XapkiecoKkuit noaimexuiunuil incmumym», m. XapKie

Y po6oTi MpoBeIEeHO MPOEKTYBAHHA Ta TPEHYBAHHS HEUPOHHOI MEpexi i
po3mi3HaBaHHsA Oy/iBeNIb Ha 300pakeHHsIX 3a jgornoMoror Python ta dpeiimBopky
PyTorch [1]. JocniaxeHHs BKIItoYano B ce0e CTBOPEHHSI BIACHOTO HA0OPY AaHUX, 10
ckianascs 3 400 300pakeHp pi3HUX OyaiBenbHUX 00’ekTiB. llelt HaOip gaHux OyB
HiATOTOBJIEHUI Ta aHOTOBAHUMU JJI1 TPEHYBAaHHS HEHPOHHOI MEPEXi, U0 JO3BOJIUIO
OTPUMATH AKICHY MOJIEJb JIJIsl IOJAJIBIIOTO PO3MI3HABAHHS.

Po3pobka mpoponunack Ha cepici Google Colab [2]. TpenyBanus Mopeii
nposoauiocs nmporarom 300 enox Ha kiacrepi 3 Bigeokaproro Nvidia A100 80GB, o
3a0e3MeYmIo BUCOKY TMPOIYKTUBHICTH OOYHMCIeHb. Pe3ynpratu TpeHyBaHHSA
HEHPOHHOI MEpEeXkK1 MOKa3aal BUCOKY TOUHICTh PO3MI3HABAHHS OyHIBEIbHUX 00’ €KTIB
Ha 300pakeHHsX. Lle cBIAYNUTh MpO yCHIMIHICTh BUKOPUCTAHHS HaBUYAJIbHUX JaHUX Ta
ONTUMAJIbHUI BUOIp MapaMeTpiB HelpoHHOI mepexi. Ha puc. 1 moxkHa nmobauntu
301pHY MaTpHULIIO pe3yJIbTaTIB 3BaKEHOT HEMPOHHOT Mepeki HaBueHoi 3a 300 enox.
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Pucynok 1 — Matpuus po3nizHaBaHHs Oy/iBenb pU HaBuaHH1 Helipomepexki 300 emox

VY nopanbiomMy IiIaHy€eThCs 3aCTOCYBAHHS HaJaIllTyBaHb OTPUMAaHOI HEUPOHHOT
MEpeXi JUIS 3aJad JOCTaBKH BaHTaXIB OC3MUIOTHUMH JITaJbHUMH Ta HAa3eMHUMH
TpaHCHIOPTHUMH 3acobamu [3].
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