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У роботі проведено проектування та тренування нейронної мережі для 

розпізнавання будівель на зображеннях за допомогою Python та фреймворку 

PyTorch [1]. Дослідження включало в себе створення власного набору даних, що 

складався з 400 зображень різних будівельних об’єктів. Цей набір даних був 

підготовлений та анотований для тренування нейронної мережі, що дозволило 

отримати якісну модель для подальшого розпізнавання.  

Розробка проводилась на сервісі Google Colab [2]. Тренування моделі 

проводилося протягом 300 епох на кластері з відеокартою Nvidia A100 80GB, що 

забезпечило високу продуктивність обчислень. Результати тренування 

нейронної мережі показали високу точність розпізнавання будівельних об’єктів 

на зображеннях. Це свідчить про успішність використання навчальних даних та 

оптимальний вибір параметрів нейронної мережі. На рис. 1 можна побачити 

збірну матрицю результатів зваженої нейронної мережі навченої за 300 епох. 

 

 
Рисунок 1 – Матриця розпізнавання будівель при навчанні нейромережі 300 епох 

 

У подальшому планується застосування налаштувань отриманої нейронної 

мережі для задач доставки вантажів безпілотними літальними та наземними 

транспортними засобами [3]. 
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