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У дослідженні представлено результати математичного моделювання 

роботи механізму натягу гусеничної стрічки самохідних машин у програмному 

середовищі Matcad. Для проведення моделювання розроблено математичну 

модель механізму автоматичного натягу гусеничної стрічки. Запропонована 

модель враховує особливості руху гусеничної стрічки залежно від погодних 

умов, ґрунту, навантаження та швидкісного режиму самохідної машини [1, 2]. 

При цьому використано результати аналізу особливостей роботи механізму 

натягу гусеничної стрічки зразків самохідних машин іноземного виробництва.  

Результати моделювання роботи механізму автоматичного натягу 

гусеничної стрічки дозволили сформулювати такі висновки. Для здійснення 

поворотів при підвищенні навантаження відстаючої гусеничної стрічки за 

допомогою механізму автоматичного натягу до (70-80) кН проскакувань 

гусениці по ведучому колесу практично не виявлено (величина проскакувань 

становить 0,9 %). Розкид значень параметра проскакувань незначний і залежить 

від натягу гусеничної стрічки залежно від ґрунту: на вологому піщаному ґрунті 

параметр трохи збільшується (до 1,2 %), що пов’язано з впливом розпору 

гусениці, який на даному ґрунті носить нестабільний характер. При цьому за 

результатами моделювання отримано зниження витрати палива на (7-14) % 

порівняно з режимом постійного (нерегульованого) натягу. Фізично такі 

результати пояснюються наслідком зниження напруженості рушія під впливом 

сил натягу гусениці. Відповідність отриманих результатів моделювання 

фізичному процесу функціонування об’єкту моделювання дозволяє підтвердити 

адекватність розробленої моделі [1, 3].  

Запропонований механізм автоматичного натягу гусеничної стрічки 

дозволяє забезпечити оптимальну роботу ходової частини самохідних машин, 

зменшуючи втрати потужності та підвищуючи продуктивність машини. 
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