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Серед рекламних компаній є попит на визначення способу руху користувача 

мобільного телефону без задіяння модулю GPS, оскільки інформація щодо 

місцезнаходження людини з точки зору законодавства накладає додаткову 

відповідальність. Разом з цим дослідження розпізнавання поведінки водіїв з 

використанням мобільного телефону є поширеною темою, про що свідчить 

кількість робіт у наукових журналах та конференціях [1]. Типовою проблемою 

моделювання руху є невідповідність координатної системи телефону та напрямку 

руху [2]. 

Для оптимізації профілю інтересів користувача необхідно розробити 

алгоритм визначення початку та припинення руху в автомобілі за допомогою 

даних акселерометра мобільного телефону, що не розкриває місцезнаходження. 

Результатом роботи є алгоритм, який було впроваджено в комерційний додаток. 

На рисунку 1 представлені оброблені, за допомогою алгоритму, дані, по яким 

розроблений алгоритм визначає типові шаблони руху в автомобілі. 

 

 

(а)                                                          (б) 

Рисунок 1 – Різке прискорення (а); Різке гальмування (б) 

За результатами впровадження алгоритмом скористалися більше 75 тисяч 

користувачів зі всього світу, в переважній більшості з США, Індії, Хорватії. 
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