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Супроводження повітряних об’єктів в багатоканальних РЛС здійснюється, 

в більшості випадків, без адаптації до характеристик зовнішніх впливів. У разі 

налаштування алгоритмів слідкуючої системи за радіальною швидкістю на 

низьку інтенсивність або відсутність маневрування надто суттєве зростання 

помилки супроводження літального апарату на ділянці здійснення маневрування 

може призводити до зриву автосупроводження за рахунок значної динамічної 

складової помилки.  

Проведено оцінку точності та стійкості автосупроводження 

високоманеврених повітряних об’єктів підсистемою за радіальною швидкістю з 

фіксованими параметрами у разі, коли налаштування параметрів алгоритмів 

слідкуючої системи співпадають з характеристиками зовнішніх впливів. 

Досліджено вплив параметрів моделі спостережень, стохастичної моделі руху 

цілі з експоненціально корельованими значеннями прискорення цілі, а також 

періоду вимірювання координат на потенційну точність автосупроводження за 

радіальною швидкістю допплерівської РЛС. Для оцінки стійкості 

автосупроводження доцільно застосовувати методику, засновану на 

використанні еквівалентного розміру апертури характеристики дискримінатора. 

Розрахунки величини еквівалентного розміру апертури характеристики 

дискримінатора і його залежності від відношення “сигнал / шум” виконувались 

на підставі збігу з результатами статистичного експерименту по оцінці стійкості 

супроводження в радіотехнічній слідкуючій системі з реальними 

дискримінаційною та флуктуаційними характеристиками. В результаті 

проведених досліджень з’являється можливість подальшої оцінки доцільності 

адаптації до маневрених характеристик цілей та надання рекомендацій щодо 

вибору періоду вимірювання координат.   


