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Під час руху поїзда залізничною колією виникають складні коливальні 

рухи, які зумовлюються нерівностями шляху, наявністю зазорів на стикових 

рейкових з’єднаннях, конусністю поверхні катання колісних пар, нерівностями 

цієї поверхні, а також типом ресорного підвішування та іншими факторами [1]. 

Ці коливальні рухи, які не гасяться повністю гасниками коливань, наявними у 

сучасних поїздах, мають негативний вплив на стійкість рухомого складу та у 

деяких випадках можуть призводити до його сходження з рейок, і впливають на 

комфорт та безпеку пасажирів.  

У ряді робіт, що існують на сьогоднішній день, задача урахування впливу 

поперечних коливань вагона часткова вирішена [2]. Пропонується враховувати 

коливання підстрибування та галопування. Під час підстрибування надресорні 

частини вагона переміщуються вверх і вниз по вертикальній осі ZZ. 

Галопування, або повздовжнє хитання, є коливальним процесом, при якому 

надресорні частини обертаються навколо осі YY на деякий кут . Воно виникає 

від ударів на стиках, вибоїн на бандажах коліс та розглядається зазвичай разом 

із підстрибуванням. 

У доповіді розглядаються коливання підстрибування та галопування 

рухомого складу та нерівностей залізничного полотна, які їх викликають. Також 

розглянуто математичну та імітаційну модель, яка враховує підстрибування та 

галопування візка вагона. Наведено результати дослідження залежності 

коливань візка від швидкості руху поїзда та нерівності залізничної колії. 
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