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У роботі розглянуто концепцію та особливості багатодвигунного лінійного 
позиційного електроприводу з синхронними двигунами з постійними магнітами 
(PMLSM). Запропоновано конфігурацію, у якій електромагнітна частина 
залишається стаціонарною, а переміщення забезпечується рухомими магнітами. 
Такий підхід дозволяє зменшити кількість рухомих елементів, підвищити 
надійність системи, спростити масштабування та уніфікувати алгоритми 
керування[1,2]. Проведено порівняльний аналіз стратегій керування 
багатодвигунними системами: централізованої, розподіленої, керування за 
принципом «ведучий-послідовник» та агентно-орієнтованої. Окрему увагу 
приділено останній, яка передбачає децентралізоване прийняття рішень кожним 
приводом-агентом та забезпечує високу адаптивність і відмовостійкість системи. 

 
 

 
Рисунок 1 – Агентно-орієнтована система керування PMLSM 
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