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В роботі розглянуто питання автоматизованого детектування порушень 
правил дорожнього руху (ПДР) з використанням технологій штучного інтелекту 
(ШІ) та комп’ютерного зору. Досліджено сучасні підходи до розпізнавання 
порушень у реальному часі, проаналізовано переваги застосування глибокого 
навчання (YOLO, Transformer) [1] і алгоритмів трекінгу (DeepSORT) для 
підвищення точності та зменшення помилкових спрацьовувань.  

Система передбачає детектування порушень ПДР (перевищення швидкості, 
проїзд на червоне світло, неправильне паркування) з точністю не менше 95% [2] 
у різних умовах (день, ніч, дощ, сніг); обробку відео потоку в реальному часі із 
затримкою не більше 2 секунд; автоматичну фіксацію порушень з можливістю 
запису відео/фото-доказів та генерації звітів [4]; адаптацію до нових видів 
порушень шляхом швидкого до навчання моделей ШІ; інтеграцію з базами даних 
для перевірки номерних знаків та ідентифікації авто; зручний інтерфейс для 
операторів з дашбордом подій у реальному часі та можливістю ручного 
підтвердження. 

Запропоновано архітектуру програмної системи, що інтегрує модулі відео 
аналітики, хмарні сервіси та механізми онлайн-навчання для адаптації до нових 
видів порушень. Визначено ключові бізнес-вимоги: точність ≥95%, обробка 
відео з затримкою ≤2 сек, підтримка 1000+ камер, автоматична генерація доказів. 
Розроблена система базується на багаторівневій архітектурі, для реалізації 
відеоаналітики використано патерн Pipe & Filter з чергами RabbitMQ між 
фільтрами. Для виявлення об'єктів використано YOLO, класифікація порушень 
Transformer. Результати вказують на ефективність системи для зменшення 
аварійності та оптимізації роботи патрульних служб. 
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